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Indikdtor dugattyus gépek hengerében uralkodé kozépnyomds mérésére.
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A talalmany tlargya indikator, amellyel az in-
dikalordiagramm {dlrajzolasa nélkil, kézvetetle-
nil meg lehet mérni a koézépnyomast, amellyel
az indikalandé dugattyds gép, pl. gbzgép, giz-
moétor, kompresszor, dolgozik.

A talalmany szerinti indikator a parcialis mé-
rés elvén alapszik és lényegében az indikalando
- gép hengerének munkaterével kapesolhatd, czen
gép dugatiyukereszimetszetének és lokelének 1ort
részét kitévo keresztmetszetli és loketli dugattyu-
val miikodé, vezérmiinélkili moétorhol all, amely-
nek forgattyutengelye beallithald és leolvashatd
nagysagu erdvel mikodé engedd kapesolat (di-
naméméter) utjan az indikalandé géprél syn-
chron forgatott szervvel van olyként kapcsolva,
hogy a kapcsolészerkezet bedllilasa illetve a
kapcsolders valtoztatasa altal az indikdlandé gép
és az indikdlomoétor kozottti esetleges
killonbség megsziintethetd.

A mellékelt rajzban a talalmany targyanak
egy példaképeni foganatositasi alakja van [ol-
tiinteive.

1. abra az indikator hosszmetszete,

2. abra pedig az 1. abra 2—2 vonala szerinti
keresztmetszet.

3. 4bra az 1. abrabeli indikatornak oly re-
gisztraloszerkezeitel vald kapcsolatit mutatja,
amely a kozépnyomast allanddan folrajzolja.

Az indikator egy kisméretli dugattyfis métor-
bol all, amelynek (1) hengerében a (2) dugattyu
mozog, amely a (3) hajtérud révén hajtja a (4)
forgattyutengelyt. Az (1) henger az (5) toldat és
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pl. a (6) hollandi anya révén a (7) vezetékkel
kapesolhatd, amely az indikdlandé gép hengeré-
nek munkaterével kozlekedik. A (7) cs6be a rajz-
ban {61 nem tiintetett haromagu elzarécsap van
iktatva, amelynek egyik allasaban a szabad leve-:
gével, a masik allasdban egy indikalandé gép
hengerterével kozlekedik az indikatorgép hen-
ger-tere. A (4) forgaltyilengelyre a (8) lendit.
kerék van ékelve, mig a forgatiyitengely masik
végére a’ (9) tarcsa van lazan agyazva, mely a
(10) fogkoszorut hordja, amelynek kozvelitésével
az indikalandé gép hajtétengelyével vagy €gy
mas forgd tengelyével olyként van kényszermoz-
gastilag kapesolva® hogy - a (9) tarcsa synchron
forog az indikalando hajlégéppel. A (9) tarcsa
az indikator (4) forgatiyutengelyével a talalmany
érielmében egy bedllithaté erével miikédd engeds
tengelykapcsolat (dinaméméter) utjan van kap-
csolya. Ezen tengelykapesolatnak (dinamméméter-
nek) szerkezete sokféle lehet. A rajzban {6ltin-
tetelt példanal a (4) forgaltyitengely a (9) tar-
csa mellett a forgattyutengellyel egyitt forgo (11)
tarcsat hordja, amelyre a (12) gorg6 van forgat-
hatéan agyazva. A forgaltyulengely (13) hossz-
furataban a (14) dugasz tolédhatik el hossz-
iranyban, amelynek szabad végérce a (15) kar-
mantyti van foltolva. A (9) tdarcsa keriiletén al-
kalmazott (16) csap egy (17) drét, vagy mas haj-
1ékony szal révén a (14) Idugasszal van ossze-
koétve, mely drét, vagy mas hajlékony szal a (11)
tarcsara szerelt (12) csigan, majd pedig a (1
forgattyutengelyre szerelt (18) esigan van atve-




zetve olyként, hogy az ezen utébbi csigarél le-
futd szal a forgattyiitengely mértani tengelyében
fekszik. .

Az indikator (19) vazan a (20) csap kériil
forgathaté (21) kar van Aagayzva, amely villa-
alakd végével a (15) karmantyuba kapaszkodik.
A (21) emeld, tovabbi a (22) rigé segélyével a
(19) vaz (23) csapja koril lengé (24, 25) szog-
emelével van o6sszekdtve, amelynek (25) karja
egyrészrol a (19) vazban vezetett (26). csavar se-
gélyével ‘beallithaté, masrészrél pedig a vazon
alkalmazott (27) beosztason mozgd (33) mutaté-
ban végzédik. A (19) vazon, tovabba még a csa-
varral beéllithato (29) muiaté van alkdlmazva,
amely a (21) kar (28) mutatéjaval jatszik ®:sze.

A szerkezet miikodése a kévetkezs:

A szerkezelet tigy allitjuk be, hogy annak nyu-
galmi allapotaban a (28 és 29) mutatok egymassal
szembe kegiiljenek. Ezutan pedig a (9) taresat
oly allasban kapcsoljuk az indikilandé géppel,
hogy az indikator dugatlyuja és az indikalandé
g¢p dugattytija ugvanazon helyzetben alljanak és
cemellett a (28, 29) mutatok viszonylagos helyze-
tikel is megtartsak. Most a gépel meginditjuk,
mialtal egyrészrél a haromagi csap meglelels
allasanal az indikalandé gép munkahengeréb6l
a (7) csovon ¢és (5) csbtoldaton at az indikator
(1) hengerébe aramlé hajtokdzeg az indikator
(2 dugattytjat és ennek révén*a (4) forgattyu-
tengelyt illelve a (11) tArcsat hozza mozgasba,
masrészrél pedig az indikalandé géppel kény-
szermogasulag kapcesolt (9) tarcsa fog az indi-
kalando géppel synchron forgasba jutni. Az in-
dikatormétor terheletlen 1évén, megszaladni
igyekszik, ekozben azomban a (9) tarcsihoz ké-
pest a 2. abra (30) nyilanak iranyaban clésietni
igyek 6 (11) tarcsa a (12) csiga és a (17) hajlé-
kony szal dtjan a (31) nyil iranyaban elhizza
a (14) dugaszt, amely a (15) karmantyu és (21)
kar kozvelitésével a (22) ragol Osszeszoritja, ugy
hogy az indikatormétor a (22) rugé révén ter-
helést kap, amely fokozatosan ndvekszik addig,
mig a ragd altal el6idézett terhelés az indikator-
motor kifejtette forgaté nyomatékkal egyen-
sulyba j6. Ekkor a (26) allitécsavar révén a (24)
kart a (32) nyil iranyaban addig forgatjuk ecl,
mig a (28) mutaté ismét szembekeriil a (29) mu-
tatéval. A (27) skalan leolvashatjuk a (33) mu-
tatonak ekkori allasa és kezdeli allasa kozti kii-
nbséget, amelyb6l a (22) rugé 4ltal kifejtett
erd és enneck alapjan a (17) hajlékony szilban
keletkezé erd is kiadédik, Ezzel az erdvel tartja
vissza a (9) tarcsa a (11) tarcsat, ez az erd ter-

janak atméréjébsl és loketébol ki iehel szami-
tani azt a nyomast, amely ha a (2) dugatlyira
egy l6ket alatt valtozatlamil mikédnék, ugyan-
azt a kozepes forgatényomatékot fejtené ki, mint
a terhelé er6. Ezt a myomasl nevezzilk az indi.
katormétor effektiv kozépnyomasanak. Ila ehez
az indikator iresjarasi nyomasat hozzaadjuk,
kapjuk az indikalt kézépnyomast. Az iiresjarasi
nyomrast az indikalandé géptol figgetleniil hata-
rozhatjuk meg, még pedig tobbféleképen. Egyik
moédja a mérésnek a kovetkez6:

A (29) mutatot a (28) mutatoval szembeallitjuk,
mikdzben gondoskodunk arrdl, hogy a (17) haj-
l¢kony szal kissé laza és ennélfogva a (22) rugo
terheletlen legyen. Azutan a (9) tarcsat vala-
mely hajtészerkezettel forgatjuk az indikalandé
gép fordulatszaméanak megfeleld fordulatszam.-
mal. A forgas iranyanak a 2. adbra (30) nyilaval,
vagyis az indikalasnal volt forgasi irannyal el-
lenkezé értelmiinek kell lennie. A (9) tarcsa a (17) -
hujiékony szal révén magaval viszi a (11) tar-
csat és igy mozgatja az indikatormoétort. A haj-
lékony szalban keletkezé erd a (21) kart a (31)
nyil iranyaban kitériti, mikézben a (22) rugot
Osszenyomja.

Ha a (26) allitéesavarral a (24—25) szogemel6t
a (32) nyil iranyaban elallitjuk addig, amig a
(28 és 29) mulatok megint egymassal szemben
allnak, akkor a (27) skalan leolvashatjuk a (33)
mutaténak ekkori ég kezdeti allasa kozotti kii-
lonbségel, Fz a killonbség az iresjarasi nyomas-
sal éppen olyan aranyban &ll, mint az indika-
l4snal mért kitérése a (33) mutaténak az effektiv
Lkozépnyomassal. Az effekliv kozépnyomas és
firesjarasi nyomas o6sszege adja az indikalt ké-
zépnyomast, mely az indikalandé gép indikalt
kozépnyomasaval egyenld. Ha a kiilonbozd for-
dulatszamoknak megfeleléen mért {resjarasi
nyomdasokat egy tablazatban allitjuk ossze, mely
‘az indikatorhoz mellékelhetd, 1igy nem kell tobbé
az uresiarasi nyomast eseirél-esetre kiilon meg-
hatarozni.

Az indikator effektiv kozépnyomasat méré
rigoerdt folytonosan {6l is rajzolhatjuk, pl. a
3. Abraban foltlintetett szerkezet segélyével. Ezen
célbol a (26) allitéesavart a (9) tarcsaval kény-
szerkapesolatha hozzuk olyként, hogy a (21) kar
kitérésckor a (26) csavar azonnal oly értelem-
ben jon forgasba, hogy a (24) kart oly irAnyban
és addig mozgassa el, amig a (21) kar ismit
kezd¢ 4allasaba jutott vissza. A rajzban foltinte-
tett példa szerint ezt a (47) elGtéttengely utjan

heli az indikatormétort. Az indikdtor dugattyti- | ¢rjitk el, amelyre a (34) kﬂpker"ék ‘révén egymas.




sal kapesolodd (35, 36) kupkerekek vannak lazan
agyazva, A (47) -eldtéttengelyt a (9) tarcsa a
{37, 38) fogaskerekek kozvetitésével hajtja. Az
elgtéttengelyre a jobbra-balra miikods (39) ket-
16s surlodé tengelykapesolas van ékelve, amely
" a (21) kar legkisebb kilengése alkalmaval a (35)
vagy (36) fogaskerékkel jon kapcsolatha. A (36)
fogaskerék agyira a (40) lanckerék van ékelve,
mely a (41) linc és (42) lanckerék utjan hajtja
a (43) allitotengelyt. Ez utobbi mozgatja a (44)
cravarattétel kozvetitésével a (26) allitécsavart

és ezzel a (24—23) szogemeldt, melynek (25) kar. .
janak végére erésitett (49) rajzoldpecek a (25) kar

mindenkori allasat, illetve a (22) riugé altal min-
denkor kifejtett erdt foljegyzi az (51) regisztralo-
dobra, amely az (50) rugétokban elhelyezett (48)
rugd, tovabba (47—46) fogaskerékpar és (45)
csavarkerékatlétellel van az idével aranyosan
mozgatva, .

Ameddig a (21) kar nyugalomban marad, ad-
dig a (36) kerék ¢és ennélfogva a (43) allitélengely

sem forog. Amint azonban az indikator effektiv !

forgatéonyomatéka az egyik vagy masik’ értelem-
ben megvaltozik, a (21) kar jobbra vagy balra
tér ki és a (39) tengelykapesolast, vagy a (35)
vagy pedig a (36) kupkerékkel kapcsolja, mialtal

a (40—44) attétel révén a (26) allitéesavar az

(1 rajzlap melléklettel.)

egyik vagy masik iranyban, de mindenképpen
ugy forgaltatik el, hogy a (22) rugé fesziiltségét
oly értclemben valtoziatja meg, hogy a (21) kar
kézépallasa felé kozeledik. Ezen kozépallas el-
érése pillanatdban a (39) tengelykapcsolas ismét
oldédik és a regiszirdlészerkezet megall. -
Magatdl értetédik, hogy a regisztraloszerkezet
részldtei tekintetében sokféleként vallbztathaté,
anélkiil, hogyv ¢z a ‘taldlmany lénvegét érintené.

SzaBADALMI IGENY.

Indikator dugattyds gépek hengerében ural-
kodé koézépnyomas mérésére, jellemezve az
indikalandé gép hengerének munkaterével
kapesolhatd, ezen gép dugattyvikeresztmetsze-
tének és loketének tortrészél kitevé kereszt-
metszett és loketit dugaityuval miikods,
vezérmiinélkilli motor altal, amelynek for-
galtyttengelye beallithaté és leolvashaté nagy-
sagi erével mikodéd  enged6  kapcesolat
(dinaméméter) utjan az indikalandé géproél
synchron forgatotl szervvel olyként van kap-
csolva, hogy a kapcsolé erdnek valtoztatdsa-
val az indikalandé gép és az indikalomotor
kozolli  esetleges faziskiilonbség megsziin-
tethetd.

PALLAS RESZVENYTARSABAG NYGMDAJA RUDAPESTER
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indikator dugattyts gépek hengerében uralkodo kézépﬁyo/mu maérésére,
SCHIMANEK EMIL MUEGYETEMI TANAR BUDAPESTEN.
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