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Szerkezet léghajok és ropiilégépek 6nmiikod6 stabilizdldsara.

ZOLLER KAROLY MERNOK BERLINBEN.
A bejelentés napja 1910 december hé 3-ika.

A repiilési technikanak és léghajézasnak | sulypontja koriil valo forgasat, ellentétben

legfontosabb féladata manapsag kétségte-
leniil a stabilizdlds kérdése. A repiilé biz-
tonsaga dllanddan miikods és 6nmiikodo
stabilizdlo szerkezeteket kivan meg. Foliile-
tekkel valo stabilizdlasndl és kormdnyzss-
nal ez a foltétel egymastdl elvilasztott
kormanyzoé szerveket tételez fol, tehat
hossz-, harant- és oldalkormanyt a stabi-
lizdldsra és a menetiriny kormanyzasara.

Repiilégépeknek 6nmikodé szabdlyozd-
sira mdr ismételten javasoltdk a porgettyit.
A gépet ugyanis forgd tomegek tehetet-
lenségénél fogva akartdk mindig pdrhuza-
mos helyzetekben megtartani. Szintugy
javasoltdk madr a stabilizalo foliiletek mu-
kodtetésére a gyorsan forgd porgettytit
(gyroskopot) Onmiikddé stabilizdlds eléré-
sére. Ezen porgettylelrendezésnek az a
nagy hdtranya, hogy egy zavard erdpdr
altal 1étesitett billend mozgas a porgettyi-
tengely precesszidja folytdn bizonyos koriil-
mények kozott nagyobb mérveket olt.

A jelen talalminy az ismert Bohnenber-
ger-féle rotacios késziiléknek alkalmazasat
célozza stabilizdle foliiletek 1étesitésére,
segédmotor kozvetitésével. A Bohnenberger-
féle kis gép lehetévé teszi harom egyenld
tehetetlenségi nyomatokkal bir¢ testnek
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a kozonséges porgettytivel, melynél ecsak
két tehetetlenségi nyomaték egyenlé nagy,
mely ugyanesak a fotengelyen fekszik, de
nem a sulypontban. A Bohnenberger-féle
késziiléknek ezen sajatsaga folytdn forgéd
test mozgasaira sem a nehézségi eré, sem
pedig az 0Osszkésziiléknek translatorikus
mozgisa nem hat. Azonkiviil nem léphet.
fGl precesszios mozgds sem, azaz forgds-
tengelynek mozgdsa kupfoliilleten. Az ily
mozgds csak oly erék behatdsa alatt volna
lehetséges, melyek azon foltételeknél, me-
lyeknél a késziiléknek miikodnie kell, tel-
jesen ki vannak zarva.

A mellékelt rajzon az 1. és 2. 4brak a
stabilizdlé szerkezetnek egy repiildgépen
valé alkalmazdsit mutatjak.

A 3. dbra a rotacids szerkezetnek elren-
dezését szemlélteti a repiilégépen.

A hossz- és harantirdinyban valé Gnmi-
ko6do stabilizéjasra kiilon foliiletek lehetnek

elrendezve; de megfelelé kapesoio szerke-

zetek elrendezésével ezek a foliletek tet-
szélegesen kitheték Ossze a kézi vezérlés-
gel, az 6nmikdds vezérlésnek egyideji ki-
kiiszobolése mellett. Egyébként teljesen
koz6mbos, mily médon érjiik el a stabjlizd-
last, akir mellsd vagy hatsé stabilizdlo
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tolilletekkel a hosszstabilités szamara, a tartdsat, ami két porgettyilinek elrendezése

hordfoliilet elcsavarasa, vagy kiilon sza-
balyozofoliiletek altal pedig a hardntstabi-
lizalas szamara. -

A (B) Bohnenberger-féle késziiléket a
repiilégép keretén a vezetd helye kozelé-
ben helytalloan rendezziik el ugy, hogy
a léghajos konnyen ellendrizheti annak
mikodését. »

A (K) gomb az (I) gytrinek (a-b) ten-
gelye koril foroghat. Az (I) gyird a (1)
gydriben a (c) tengely kdril (a rajz sik-
jara merdlegesen) szabadon foroghat. A (II)
gytird (g) tokban a (d-e) tengely koriil sza-
badon foroghat. A gomb forgatdsira az (a-b)
tengelyt alkalmas (h) kapcsolasi szerkezet
segeélyével az (r) csigdval kitjik Ossze,

‘melyet kézikerékrél nagy attétellel hajtunk.

Ha a (K) gomb megfelelé fordulatszamot
elért, a (h) tengelykapcsolast pl. az (f)
rugo segélyével onmiikodden kiviltjuk.agy,
hogy a gombnek (a-b) tengelye a harom-
szoros folfiiggesztés folytdn minden irany-
ban szabadon leng. Hogy a (g) tokban a
légellenallast csokkentsiik és ezaltal a
golyénak forgdsi idejét meghosszabbitsuk,
az () vezetékhez kapcsolodd szivattyu
segelyével a (g) tokban a levegodt ritkitjuk.

A gombnek (a-b) tengelye a léghajo viz-
8zintes helyzetére merdlegesen sll, a (¢)
tengely pedig vizszintesen a gép repiilési
irdnyaban és végiil a (d-e) tengely ugyan-
ebben a sikban, de a (c) tengelyre meré-
legesen. Ag (I-II) gytirtiknek (c) és (d, e)
tengelyei és ezeknek (m1) és (m2) csap-
4agyai 4dramkapesoldk gyanant vahnak ki-
képezve. Az (m1) kapcsolé a segédmoétort
gzabilyozza, mely a harantirdnya stabilitds
fontartdsara vald kormanyzoszerkezetet
miikdodteti. Az (m2) kapcsolé pedig a hossz-
stabilitds ~ fontartdsdra szolgilé vezérlé
szerkezetet miikodteti. A  repilogépnek
megfelel6 kibillenésénél valathennyi stabi-
liz4lé foliilet a kormanyzdsi helyzetbe keriil
6s minden zavaré erépart, mely a hossz-
48 harantiranyu helyzetet megvaltoztatni
torekszik, hatdlyosan ellensilyozzuk. Ezen
berendezés folytin nem érjiik el a repiil6-
geépnek merev parhuzamos helyzetben valé

dltal el volna érhetd, de nem Kkivinatos,
hanem légaramlas (széllokés) folytan eldidé-
zett valamennyi hajlasvaltozas a szabdlyozo
szerkezetnek leheté gyors bedllitdsa folytan
ismét megszinik. Az (m1) és (m2) kap-
csoldk a segédmotort ugy szabalyozzak,
hogy a kormanyzas lehetésége ugyanolyan
arsnyban né, amily aranyban a repiilogép
egyensulyi helyzetébdl kibillen, azaz oly
aranyban, amint a zavaro erék nének.
Ebhél a foltételbl rugalmas és minden
idojarasnal biztos és stabil repiilés kovet-
kezik.

Ahelyett, hogy az (I) és (II) gyirid vagy
a (Il) gydrd és a (g) tok kozott létesite-
nénk arkapcsoldst a (k) gombon at, az
aramkirt az (I) gyirlt és a (g) tok kozott
egyediil is zarhatjuk, amennyiben az egyik
részt, pl. a (g) tokot két osztott kontaktus-

rendszerrel latjuk el

- Maga az d4ramkapesold cstszokontakfus
vagy alameriilékontaktus gyanant lehet ki-
képezve, az els6 mint kozonséges szabilyozo-
ellenallas, az utébbi mint folyadékellendllas
vagy mint szabalyozoellendllds higanyba
alameriilé kontaktussal.

Végiil a kontaktusokat teljesen ki is kii-
szobolhetjiik és indukeiés arammal relaist
mikddtethetiink, mely a vezérlémiivet sza-
bilyozza. Ekkor az (I) és (II) gyirik és a
(g) tokon 1évé kontaktusok helyébe mignes
és tekeres 1ép.

Hogy a repiilési id6 tekintetében ne le-
gyiink kotve a (K) gomb porgési idejéhes,
a gépre egy masodik Bohnenberger-féle
késziiléket is szerelhetiink. Ez repiilés koz-
ben indithaté és ennek (a, b) tengelye a (p)
support altal, mely inditds alatt az (I) gytrit
rigziti, valamint az (s8) dllitécsavarok altal
a még mikddo késziilék szerint igazithato.

A Bohnenberger-féle gépek aranylag kicsi-
nyek lehetnek és salyuk alig jon szami-
tdsha. A stabilizilo herendezés tibblet-
sulydnak legnagyobb része a segédmotorra
és az elektromos aramforrasra esik.

Segédmotor azonban nem f6ltétleniil sziik-
séges, mert a kormanyzdszerveket a f6mo-
torrdl is mikodtethetjik. A Bohnenberger-



féle késziilék altal zart daramkornek ekkor
megfeleld kapesolo szerkezeteket kell sza-
balyoznia, melyek a kormanyok mozgata-
sara sziikséges erét a fomotortol kapjak.
Végiil a Bohnenberger-féle rotaciés készii-
1éket hajlasmutatonak is-hasznalhatjuk és a
kormanyokat kézzel mikoédtethetjiik. A kor-
manyoknak gépies Onmikdodé hajtasanal
természetesen a Bohnenberger-féle késziilék
altal fogyasztott sram mérése altal a repiild-
gépnek mindenkori diilését leolvashatjuk.

SZABADALMI IGENYEK.

1. Onmiikdé stabilizalé berendezés repiils-
gépek és léghajok szamara, jellemezve
egy repiilégépen vagy léghajon elren-
dezett Bohnenberger-féle rotacios készii-
1ék, azaz hdrom egyenldé tehetetlenségi
nyomatékkal biré cardan folfiiggesztési
forgastestnek elrendezése ltal, mely az
egyensuly megzavarasanal oly szerke-
zetet mikodtet, mely a kormanyfoliile-
teket befolyasolja, vagy silyeltoldsokat
létesit ugy, hogy az egyensulyi helyzet-
bol valo kibillenések utan a gép eredetl
helyzetébe visszavezethetd.

2. Az 1. alatti igényben védett onmiikodé
stabilizalo berendezésnek egy fogana-
tositasi alakja, jellemezve segédmdtor-
nak kozbeiktatdsa dltal, mely a Bohnen-
berger-féle késziileket ugy szabalyozza,
hogy a szabilyozasi lehetdség ugyan-
olyan arinyban n6, mint a repiilégépunek
az egyensulyi helyzetbdél valo kibille-
nése, azaz ugyanolyan arinyban, mint
a zavard erdparok.

3. Az 1—2. alatti igényben védett Gnmi-
kodo stabilizalé berendezésnek egy foga-
natositasi alakja, jellemezve azaltal,
hogy a segédmétor helyett a fémotort
alkalmazzuk a szabalyozastra.

4. Az 1 —3. alatti igényben védett dnmui-
kodo stabilizalo szerkezetnek egy foga-
natositdsi alakja, jellemezve a Bohnen-

_ berger-féle rotaciés keésziilék lehetéleg
evakualt tokja altal.

5. Az 1—4. alatti igényben védett onmii-
kodo stabilizald berendezésnek egy foga-
natositasi alakja, jellemezve két Boh-
nenberger-féle rotacios késziilék altal,
melyek folvaltva bekapesolhatok.

(2 rajzlap melléklettel.)
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