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Jelen taldélminy célja dinamikus ropiilé-

gépek, fOleg aeroplanok egyensillyozdsara
szolgalé automatikus berendezés, melynél a
ropitlégépnek megkivant helyzete az ebbél
vald kitérések kovetkeztében miikidésbe
hozott viszzatéritd nyomatékok segitségével
tartatik fonn, ' :

Jelen taldlmdny szerint a kitéréseknél,

torténjenek azok barmily oknal fogva, a
ropiilégép pontjai egy konnyen foroghatéan
agyazott, kiegyensulyozott és nagy tehe-
tetlenségi nyomatékkal biré témeg pontjai-
hoz képest relativ mozgast végeznek; ezen
relativ mozgds folytdn vezéreltetnek az
egyensilyozd erck szolgaltatasara alkalmas
szerkezetek, és pedig vagy kozvetleniil me-
chanika, vagy pedig kozvetve, pl. elektro-
mos dramkorok befolyasoldsival vagy nyo-
mas alatt 4116 fluidum dramldsdnak befolys-
solasaval.

Jelen leirashan egyszeriiség kedvéért
ugy a longitudinalis, mint a transversalis
késziiléknek alkalmazdsa van leirva. Az

1. abraban szkematikusan hosszmetszet-
ben van foltiintetve egy csakis hossz- vagy
keresztiranyban egyenstilyozo késziilék pél-

daképeni elrendezése, oszeildlo esapagyak-
kal, a ,

2. abraban az oszcilald csapdgyak haj-
tdsa van foltiintetve, a

3. abraban a kontaktusok elrendezése
lathato, a -

4. abra az elektromos kapecsolasok szké-
maja. ‘ '
- A lehetdleg kiegyensulyozott és mnagy

tehetetlenségi nyomatékkal biré (1) tomeg

kerékalakkal bir (1. dbra). Ez a tomeg a
(2) iireges tengelyen fordulhat el, mely a
(3) és (4) csapokon van agyazva. E (3) és
(4) csapok azonban osgzcillaciokban tartan-
dok és e célbdl az (5) alldcsapon, illetbleg
a (6) csapagyban vannak dgyazva. Az osz-
cillalé mozgast a (7) és (8) karok segitsé-
gével a-(9) és (10) hajtérudak és a for-
gattyukarokkal ellatott oszcillalo (11) ten-
gely idézi el6, ennek oszcillild mozgatdsit
a (12) hajtoruddal a (13) forgattyus ten-
gely végzi, mely kiviilrél allandéan forgas-
ban tartatik.

E példaképen vazolt elrendezés folytan
tehat az egyideji ellentétes oszeilldciok
bekdvetkeznek. A (3) és (4) csapok shrlé-
dds-cstkkentése céljabol golyds- vagy gor-



g0s csapagyakban is dgyazhatok, sot akként
is jarbatunk el, hogy a nehézségi er
egyensulyozdsira oly magneseket alkalma-
zunk, melyek a forgo -alkatrészekre kelld
nagysagu folfelé iranyulé vonzé erdt fej-
tenek ki.

A (2) tengelyen szﬂardan meg van ero-
gitve a (14) tarcsa, melyen a (15) éz (16)
elektromotorok vannak megerdsitve. Utob-
biak a kozios (17) tengelyiikon lévd (18)
kapkereket forgathatjak, mely utdbbi az
(1) kerék (19) fogaskoszorujaval kapesc-
ladik.

E (14) tarcsa és a (2) tengely minden

rajta 1évo atkatrésszel
egyensulyozva. v
Az (5) csapon van agyazva, a (20) inga
is. A (2) tengelyen van két szigetelten meg-
erdsitett (21) és (22) kontaktfoliilet (1., 3.
és 4 4bra), melyek egy (23) szigetel savval
vannak egymdstol elvdlasztva. E kontakt-
foliiletekkel a (20) inga (24) karjain meg-
erdsitett (25) vezeté csues (arany, platina,
stb.) vagy gorgé juthat riagalmas érintke-
zésbe az inga lengéseinél (1. és 3. abra).
Az (b) csap folytatdsan egyuttal egy
differencidlis kerékmi is van dgyazva, mely
a (26), (27) és (28) fogaskerekekbol all (1.
abra); ez utdbbinak van egy (29) karja,
melyen a (2) tengellyel koaxidlis henger-
foliilet-darabon jél szigetelten két (30) (31)
kodtaktfolilet van elrendezve, melyeket
egymastél a (32) szigetelé sdv (1. és 3.
abra) valaszt el. A (2) tengelyen egy (33)
vezetd csues vagy girgé van agy megeré-

teljesen ki van

sitve, hogy ragésan tdmaszkodhatik a (30)

vagy (31) kontaktfoliilethez vagy a (32) 8zi-
geteld sdvhoz.

- Az elektromos dramok létrebozasira egy
(34) dramforras (4. dbra) (pl. primér-elem,
akkumulator, dinamé, thermoelem sth.)
szolgdl. Ezen daramforras kapesai kozé
vannak beiktatva egyrészt a leirt kontak-
tusok és a (15) és (16) elektrométorok,
valamint az egyensulyozé erék létrehoza-
sdra valo szerkezeteket mozgatd szervomé-
torok relais-jeinek (35) és (36) magnes te-
keresei. - A most leirand6 példaképpeni el-

rendezésnél ugy a hossziranyil, mint a ke-
resztiranyt egyenstlyozas végzésére két-
két darab ily relais szolgdl. Az elektromos
alkatrészek kapesolasi mddja a (4. dbra)
szerinti szkémabol lathatd. Az dramforras
egyik sarka a (37) szigetelt kentaktushoz
van kapesolva (1. abra); az evvel érintke-
zésben 1évé (38) vezetd rud, mely a (4)
csap furatiban szigetelve van elhelyezve,
az dramot a (39) szigetelt kontaktushoz
vezeti. E (39) kontaktushoz szigetelt vezetdk
segélyével egyrészt a (15) és (16) elektro-
motordk egy-egy kapesa, masrészt a (33)
vezeté csucs van kapcesolva. Az egyes ré-
azek ugy vannak mindeniitt szigetelve,
hogy a kivant dramkordk létrejohetnek.

A miikodés médja a kovetkezé: ropiilé-
gép normalis helyzetében a (33) csucs
éppen a (32) szigetelé savon all (3. sbra).
Ez ufobbi célszerlien szélesebb, mint a (33)
csties gy, hogy ekkor a relais-kben dram
nem kering ésigy a szervemotor is nyuga-
lomban van. Ha ugyanekkor a ropiilégép
teljesen egyenletesen jar, ugy a (29) inga
is nyugalomban van és a (25) kontaktestics
is éppen a (23) szigetelé sdvon all; tehat
a (15) és (16) elektromotorok aramnélkiiliek
lévén, szintén nyugalomban vannak. A
relais-k dramkireinek befolyasolasdra ter-
mészetesen mds megoldds is talalhato igy,
pl. alkalmazhatunk selencelldt, thermo-
elemet vagy bolométert vagy hasonlét, me-
lyeket fény- vagy hosugarak eltéritésével
vagy ezek intenzitasdnak valtoztatdsa altal
miikddtetiink.

A (3) és (4) csapok dllanddan oszcilliciok-
ban tartatnak. ‘

Vilagos, hogy ha a ripiilégép normalis
helyzetébdl kitér, ugy a csapsurlédasok ha-
tésanak kicsiny volta miatt a tomeg egydl-
taldban nem képes kovetni a mozgdst, ha-
nem elmarvad. Ennek folytin a (33) kontakt-
csues a kitérés iranya szerint vagy a (30)

vagy a (31) kontaktféliilettel zarja az ara-

mot és igy a megfelelé szervomdtor miko-
déshe 1ép ugy, hogy ennek folytin a szer-
vomotor a kitérés helyesbitésére alkalmas
mozgast elvégzi. A szervométor miikodés-
ben marad mindaddig migakontaktus meg-
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nem sziinik, azaz mig a ropiilogép vissza ' (1) tomegnek a ropiilégép kilengéseinél a

nem tér eredeti helyzetébe.

Megtirténhet, hogy az (1) tomeg bizonyos
idé mulva kimozdul eredeti helyzetébdl,
ami az egyensiilyozasra termeészetesen ve-
szélyessé vilhat,

Foltéve, hogy az ingara gyorsulasok nem
hatnak e pillanathan, gy a tomeghek kez-
deti helyzetébdl vald elfordulasa folytdn az
inga (25) kontaktesucsa az elfordulasa ira-
nya szerint vagy a (21) vagy a (22) kon-
taktfoliiletek valamelyikével érintkezik, te-
hat vagy (15) vagy a (16) mdtor dramkore
zarédik. A (17) tengely és vele egyiitt a
(18) kupkerék forgdsnak indul valawmely for-
gasirdnyban aszerint, hogy a kiilonbozo for-
gasiranyra tekerecselt elektromotorok koziil
melyik van bekapesolva. A (18) kapkerék for-
gasa kovetkeztében a (14) tarcsa és vele a
(21) és (22) kontakfoliiletek, valamint a (33)
kontaktesues az (1) tomeghez képest elfor-
gattatnak. Az elektromos kapesolis olyan,
hogy a mozgis a normalhelyzet helyrealli-
tasat idézi elé; ha ez eléretett, ugy termé-
szetesen a kontakius és ennek folytan e
mozgas megsziinik.

Az inga azonban altaldban valtozé nagy-

sagu és irdnyl gyorsuldsoknak van ropii-

lés kozben kitéve, azaz leng. Lesznek
azonban a ropiilés alatt az induldstol és
megallastol eltekintve, olyan hosszabb-rivi-
debb id6kozok, melyek elején és végén a
ropiilési sebességek egyenldk; az inga hely-
zete tehat. az id6koz elején és végén azo-
nos, de lesz egyuttal az inganak kozép-
helyzete ezen id6 alatt. Ebbdl kovetkezik,
hogy az inga a (14) tdrcsat ebbe a kozép-
helyzetbe igyekszik hozni; mivel pedig
hosszabb id6 alatt az inga kozéphelyzete a
tiiggélyes, vildgos, hogy az inga a (14)
részt mindig egy, a nehézségi erd irdnya-
ban dlland6 helyzetbe igyekszik allitani a
(15) és (16) motorok segitségével.

A (14) tarcsanak az (1) tomeghez viszo-
nyitott elmozditasara alkalmazott fogaske-
rék, vagy masnemii szerkezet Adttételi vi-
szonya Ugy van valasztva, hogy (14) tdresa
abszolut elmozgasi sebessége lehetbleg ki-

csiny, de legaldbb akkora legyen, mint az !

a csap- és kontaktus- stb. surloddsok-
nal fogva follépé még tekintetbe jovd leg-

nagyobb kitérési sebessége.

Az egyenstlyozasi miivelet aperiodikussd
tételére a hidraulikus reguladtorokndl alkal-
mazott barmely visszavezetési mdd alkal-
mazhato.

Egy példaképeni foganatositdsi alak a
kovetkez6: az (b) csapon dgyazott differen-
cialis kerékmi (26) kipkereke egy (40) fo-
gantyuval, vagy karral elfordithaté és a
(41) fogazott szektorral régzitheté (1. és 5.
abra). A (27) kupkerék a (42) karon van
igyazva ugy, hogy e karnak az (5) csap
koriil valé mozgatdsdval, ha pl. a (26) kerék
rogzitve van, a (28) kupkerék és vele a
(80, 31) kontaktfiliiletek is, elfordittatnak,
még pedig a (42) karral egyezd iranyban.
Erthetéség kedvéért az 5. dbraban kiilon
vannak szkematikusan foltiintetve a vissza-
vezetés tovabbi részletei. A (42) kart két
(43, 44) r4gd kilengés esetén egy meghatd-
rozott helyre igyekszik visszahozni. Példa-
képpen folvétetik, hogy az egyensulyt el-
forgathato segédfoliiletek allitjak helyre.
A ropiilogép egy ily (a jelen példdban ha-
tulsd, a hossziranyban egyensulyozo) (45)
foliilete a (46) tengely koriil foroghat; az
elforditast a (47) kar segélyével a megfe-
lelé szervomotor végzi, pl. egy (48) rud
segitségével. A (47) karhoz csiiklésan csatla-
kozik a (49) rud. A csatlakozdsi pontok az
attételi viszony megvaltoztatdsa céljabol el-
allithaték, A (49) rtdhoz a szabdlyozhaté
(50) katarakthenger van erdsitve ; az ebben
jaré (51) dugattya (52) rudja a (42) karhoz
van csukldsan erdsitve.

A ropiilogép normalis helyzetében a hossz-
irdnyl egyensulyt vezérlé (33) kontaktesues
a (80) és (31) kontaktfoliileteket elvalaszto
(32) szigetel6 savon all. A ropiilégépnek pl.
elél lefelé valo Dbillenését foltételezve, a
szervomoétor mikddéshbe 1ép és a (45) folii-
let elmozdul. A katarakthenger 1ugy van
beallitva, hogy az elmozgds ezen sebessé-
génél magdval viszi az (b1) dugattyit;
ekkor tehat a szervomotor altal mozgatott
(47) kar elmozdulasakor a (42) kar is el-



4

mozdul és a (32) szigetelé savot a (33) ' pest 100-kal eldl folfelé emé]kedik. A fol- -

kontaktestuces felé viszi és ha azt elérte, a

szervomotor megsziinik mikodni. Az egyen-.

sulyozé erdket el6idézé szerkezet tehdt
el6bb 4ll meg, mintsem, hogy a roplilégép
vigszatért volna eredeti helyzetébe; az
egyensilyozas tehat aperiodikus.

A (42) kar eltolasakor a (43, 44) ragok
{5. dbra) egyikének ellendllasat is le kellett
gyodzni; ez utobbi most torekszik a (42)
kart visszahozni eredeti helyzetébe. A (47)
kar a (45) foliilet megallasakor szintén meg-
all és rogzitettik (pl. onzaras dltal. A ka-
‘tarakt tehdt mindaddig engedni fog, mig a
{42) kar eredeti helyzetébe visszatér, mert
a rugohatas csak ekkor sziinik meg. A (42)
karnak ezen visszafelé mozgisa kovetkez-
tében a (32) szigeteldé sav is elmozdul a
{30) és (31) Kkontaktfoliiletekkel egyiitt, va-
gyis visszafelé egyensulyozdsi mivelet ko-
vetkezik be, oly célbdl, hogy az egyensulyi
helyzet a ropiilégép esetleg elvandorolt
sulypontja dacdra ujbol a kezdeti legyen,
mert a (43, 44) rigok csak ekkor sziinnek

~ meg mozogni.

A dugattyunak a katarakthengerben valé
elmozduldsa lehetové tette a (49) és (52)
radak csukloinak sziikséges mértéki koze-
ledését, vagy tdvolodasat.

A katarakt helyett mechanikai tton ig
lehet ezen csukldtdvolsagot a célnak meg-
felelden Onmiikddéen valtoztathatéva tenni.

Viltoztathaté pl. a (45) foliilet kilengése
a visszavezetési ut kozotti attételi viszony
is, stb; lényeges csak az, hogy aperiodi-
kussa tétetik az egyensilyozdsi folyamat
€s hogy egy megkivant kozéphelyzet allan-
ddéan fenntartassék a sulypont maradandé
eltolasanal is.

A (30, 31) kontaktfoliiletek és (32) szige-
teld sdv Opkényes elmozditasival a legegy-
szeribb mddon befolyasolhaté a gép hely-

zete a térben. Ha pl. a (40) fogantyu és |

ezzel a (26) kupkerék egyik irdanyban elfor-
dittatik, ugy a (28) kupkerék ugyanily szog-
el ellenkez6 iranyban fordul el. Ha a (28

kupkerék és vele a (20, 31) kontaktfoliile-.

tek 10°%-kal elore lefelé billenttettek, ugy a
ropiilégép normalhelyzete az eldbbihez ké-

hajté eré nagyobbodik és a palya emelkedd
lesz; ez a helyzet most mint normalis
kozéphelyzet fog fonntartatni teljesen onmii-
kodéen mindaddig mig ujabb Onkényes be-
avatkozas nem torténik.

A keresztirdnyl egyensulyozast az eldb-
bivel analog késziilék végezheti, mit rajz-
ban nem is tiintettiink fol.

Hogy a gép kanyarodhasson a kereszt-
iranyu egyensilyozast vezérld, (30) és (31)

" kontaktusoknak megfelel6 kontaktusok el-

mozgattatnak az elobbihez analog médon
olyképen, hogy a kanyarodas altal megki-
vant diilés bekovetkezhessék. Ez esetben
egy a (26) kupkeréknek megfelel6 kerék
kényszerkapcsolds folytdin a kanyaroddst
el6idéz6 kormanylapattal egyiitt mozgatta-
tik ugy, hogy ezen keréknek sziikséges
helyzete, mely gyakorlatilag megallapithatd,
mindenkor bekivetkezhessék. Kanyarodds-
nal az inga aramkore kikapcsolhato.

Lehet a hossz- és keresztiranyl egyen-
stlyozast befolydsolé kontaktfoliileteket
egyetlen kozos kézikerékkel, vagy hasonlo-
val i3 mozgatni.

A relais-k példaképpeni foganatositdsi
alakja a 6. abraban ldthato. A métor altal
forgssban tartott (53) tengelyen folékelt
(b4) excenter az (55) kart az (56) csap ko-
riil folyton lengeti. E karon van az (57)
csap koriil forgathaté kétkara (58) emeld
agyazva, melyet az (b9) rugo a teljes vo-
nallal rajzolt helyzetben tdrekszik tartani.
A (35) relaismagnes az (BH) karon van
megerésitve. Ha a relaismagnes tekercseit
dram jarja at, az (58) -kétkaru emelé a
szakadozva rajzolt helyzetbe jut és az (55)
kar lengése folytdan megemeli a (60) hid-
raulikus vagy pneumatikus szervomoétor (61)
szeleprudjat, minek folytdn a szervomdtor
mikodésbe lép. Ha a (35) mdgnes dram-
mentes az (58) kar elkeriili a (61) szelep-
rudat és igy a szervomdtor nem miikodik.

Egy mésik példaképpeni foganatositdsi
alak a 7. dbrdan lathaté. Aszerint, hogy a
(35) vagy a (36) relaismagnes van gerjesztve
a folyton lengetett (62) karon 1évd (63, 64)
kilinesek koziil egyik vagy masik kapeso-
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lodik a (65) kilincskerékkel és aszt egyik ! ploziés mdtor) is alkalmaztatik, mely az

vagy mdsik irdnyban forgatja. A kilines-
kerék (66) tengelye csavar- és forgdsaban
meggafolt anya wvagy csavar- es csavar-
kerékhajtassal, vondrudak, lane- vagy kotél-
dob stb. Gtjan mozgathatja az egyensilyozo
azerkezeteket.

A ropiilégépnek a levegbhoz viszonyitott
hatrafelé haladasat megakadalyozandd, egy
szélnyomasmérd a gépet Onmiikodéen oly
helyzetbe hozza, hogy az egy kisesésii
lejtén elére haladjon (vol plané). Ez tor-
ténhetik pl. ugy, hogy a szélnyomdsmérd
egy minimdlis relativ sebességnél dram-
kort zar; az ezen aramkorbe itktatott se-
gédmotor a hossziranyi egyensilyozast
befolyasold (30) és (31) kontaktusokat a vol
plané-nak megfelelden beallitja.

Egy madsik megolddsi mdd -a 8. dbrdn

lathaté. A (67) fogas-szektor elmozditdsdval-

a hossziranyi egyensilyozast befolyasold
szerkezet (26) fogaskereke allittatik el. E
- -szektort a (68) emel6 nytlvanyit képezé
«{69) kilines rogzitheti. A (68) emelé folsé
végén a 8zél nyomasanak kitett (70) folii-
det van megerésisve. A (68) emel6t egy (71)
rigd a menetiranyban elére huzza.Ha tehat
a szélnyomas elég nagy, képes legydzni a
(71) rugé hatdsat és a (69) Kkilines a (67)
fogasszektor bedllitott helyzetében rogziti.
Ha azonban a relativ sebesség, tehat a szél-
nyomas csdkken, a (71) rugd hatasa ér-
vénybe 18p, vagyis a (69) kilincs kiemelke-
dik a (67) fogasszektor fogai koziil. Ez
esethen a (67) fogasszektor bedll abba a
helyzetbe, melybe a (72, 73) rugdk igye-
keznek hozni; e helyzetben a (67) szektor-
ral mozgatott fogaskerék, mely az 1. dbran
foltiintetett (26) fogaskeréknek felel meg,
-ezen kis esésll lejtén vald ropiilésre van
besllitva.

Igen fontos 1évén a lengé csapagyak és
-a sgervomotor hajtétengelyek folytonos
itzemben tartdsa ezért az elrendezés olyan,
hogy a ropiilégép motorikus részének mii-
kiodése kozben a mozgatis errdl torténik
egy oldhaté tengelykotés alkalmazdsdval.
A ropiilégép hajtasira szolgdlé berendezés-
10l teljesen fiiggetlen segédmdtor (pl. ex-

elébbinek iizemzavara esetén onmukddoen
vagy kézzel iizembe hozatik. Egy masik
példaképpeni kiviteli méd a kivetkezd : a
ropiilégépet hajté métor vagy métorok ki-
puffogd gazai elegendé mennyiségi vizet
tartanak magas temperaturén és nyomason
egy kazinban, mely lehet kettés kari ki-
puffogd csé is ugy, hogy az induldstél el-
tekintve dllandéan magas nyomdst gobz all
rendelkezésre. * Ennek elenérzésére mano-
meter alkalmaztatik. A géztérrel egy, a
fontjelzett szabalyozdsi munkak elvégzésére
alkalmas gézgép all kapesolatban. A hajto-
szerkezet egy alkalmas fogorésze centrifu-
galregulatorral van ellatva, amely egy bi-
zonyos fordulatszamnil a gdzgép gbéz bebo-
cgato szerkezetének nyilasival ezt iizembe
hozza. A gbézgép tehat jar a hajtoszerkezet
megaldsa esetén; a folhevitett vizmennyi-
gség bizonyos ideig mint melegviz-akkumu-
lator mlikodik. Legvégsd esetben ezen moz-
gasok emberi erdvel, pl. pedalok hajtisaval
érheték el. '

Az §sszes elektromos
ellenallé fémbél (pl. arany, platina, platin-
iridium stb.) valék és célszerden por-, viz-
és olajmentesen vannak burkolva. Csuszd-
kontaktusok helyett gordiilékontaktusok is
alkalmazhatok.

SZABADALMI IGENYEK.

1. Onmiik5dé egyensilyozé berendezés ro-
piilégépek, foleg aeroplanok szamara,
jellemezve a ropiilogép megzavart egyen-
sulyi helyzetének visszadllitasara szol-
galé egy vagy tobb Lkonnyen forogha-
tdan dgyazott, lehetdleg nagy tehetet-
lenségi nyomatékkal biré tomeg és a
ropiildgép relativ elmozgdsa folytan mi-
kodésbe hozott ellensiilyozd nyomatékok
altal, melyek segitségével az emlitett
tomegre valdo visszahatds nélkiili, ape-
riodikus egyenstilyozis valik lehet6vé.

2. Az 1. pontban védett berendezés fogana-
tositasi alakja, jellemezve aziltal, hogy
a hossz- és keresztiranyl egyensulyo-
zasra szolgald két Kkiilonallo berendezés

kontaktusrészek -



és ellenkezéen szinchron oszcillalo (1)
tomegeinek forgastengelyei a ropiilégép
megfeleld lengési tengelyeivel parhuza-
mosak, hogy tovabba ezen tomegek su-
lyai altal okozott csapnyomasoknak
csokkentésére emel6 hatast kifejté mag-
nesek alkalmaztatnak.

3. Az 1. és 2. pontban védett berendezés

foganatositasi alakja, jellemezve az
egyensulyozé nyomatékokat szelgaltato
berendezéseket mozgato elektromos, hid-
raulikus, pneumatikus vagy mechanikai
szervomotorok altal.

4. A 3. pontban védett mozgato berendezés

r

foganatositdsi alakja, jellemezve a szer-
vomotoroknak elektromos vezérlésére al-
kalmazott relaisk altal, melyeknek aram-
koreit a tomegen és a ropiildgépen el-
rendezett kontaktusok relativ elmozdu-
ldsa befolyasolja, jellemezve tovibba
azaltal, hogy a t0megen elhelyezett, a
relaisk aramkoreit befolyasolo kantaktus
vagy kontaktusok a tOmeghez képest
elmozdithatok és rogzithetdk,

5. A 3. és 4. pontban védett berendezés,

jellemezve oly inga, libella, vagy més
figgélyességjelzé Altal, melynek segé-
lyével az (1) tomeggel egyiitt mozgo
kontaktusok a tomegnek eredeti hely-
zetébol vald kimozdulisa esetében az
inga kozéphelyzetéhez viszonyitotteredeti
helyzetilkbe hezatnak vissza azdltal,
hogy a fenti kontaktusokkal egyiittmozgé
mas kontaktusok és az ingdra megerésitett
kontaktusok relativ mozgasai kovetkezté-
be- vagy kikapesolt elektromoterok vagy
effélék azokat a tomeghez képest meg-
felel6 értelemben elmozditjik. '

‘6. A 4. pontban igényelt relaisk foganato-

sitasi alakja, jellemezve dramkireinek
befolydsolasara alkalmazott, selencella,

ill. thermoelem vagy bolometer vagy

hasonld dltal.

7. Az 1. pontban védett egyensiilyozé be-

rendezés foganatositasi alakja, jellemezve
oly visszavezetd szerkezet altal, mely az
egyensulyozé nyomatékot adé szerkeze-
tek elldllitasaval egyidejileg a ropiil6-

gépre erdsitett és az egyensulyozo nyo-

matékokat szolgaltato szerkezetek befo-
lyagolasara szolgald kontaktusrészeket
is, pl. mechanikai kapesolat segélyével
gy mozditjael, hogy az egyensilyozé
nyomatékokat ado szerkezetek elallitasa
még a ropiilogépnek megkivant egyen-

- sulyi helyzetébe vald visszatérése elott

sziinik meg.

8. A 7. pontban védett visszavezetd szer-

kezet foganatositdsi alakja, jellemezve
egy a visszavezeté rud vagy rudazat
vagy efféle hosszanak automatikus meg-
valtozdsat megengedd szabilyozhaté be-
rendezés pl. folyadékkatarakt altal, mi-
mellett a visszavezetd szerkezettel kap-
csolatban 16v6 kontaktusrészek rigobatas
folytan egy Gnkényesen elallithato, kii-
lonben &llandé kozéphelyzetbe szorit-
tatmak, manévrirozas lehetévé tétele
céljabol ellenben a ropiilégéphez képest
differencialis kerékmi segélyével onké-
nyesen elmozdithatok.

9. A 3. pontban igényelt dugattyis szervo-

10.

11.

motor vezérlésére szolgald relais foga-
natositasi alakja, jellemezve a relais be-
folyasa alatt all0 lengd karon agyazott
(58) fegyverzet altal, mely a szervomé-
tor vezérlé (61) alkatrészet vagy részeit
mozgatja vagy elkeriili aszerint, amint
a (3b) relaismagnes gerjeszive van vagy
nines (6. abra).

A 3. pontban védett mechanikai gzerve-
motor vezérlésére szolgald relais foga-
natositdsi alakja, jellemezve egy vagy
tobb (63, 64) kilines és (65) kilincskerék
altal, melyek akként vannak elrendezve,
hogy a motorikusan oszcillacidban tar-
tott kilines kapesolatha jut a kilineske-
rék fogaival vagy azokat elkeriili asze-
rint, amint a relaismdgnes gerjesztve
van vagy nines és igy forgatja vagy
nyugton hagyja a kilincskerék (66) ten-
gélyét (7. dbra).

A ropiilégépnek a levegdhoz valé bizo-
nyos nagysigl relativ sebességénél a
hosszirdnyt egyensulyozashoz tartozd
kontaktusokat egy elére esé lejtd értel-
mében beallité szerkezet, jellemezve a
jelzett sebességnél a kontaktberendezést.



e Ml A

szabalyozo kontaktberendezés rogzitését
[(69) kilincset] kikapesolja és lehetévé
sére szolgald szélnyomasmérd altal, teszi annak (72, 73) rugdk dltal eléidezett
mely azonfdliil a relativ sebesség csok- , meghatarozott alldsba valo jutasat (8.
kenésekor a hosszirdnyd egyensiilyozast abra).

ily értelemben elmozgaté szerkezetnek
pl. dramkor zardsival valo miikodteté-

{1 rajzlap melléklettel,
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szabadalmi leirdshoz.

Onmikddd egyensulyozo keésziilék ropilidgépek szamara.
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